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Capacidade 1.0 t | Série 1163

Manobravel e com o dobro da forca
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Com capacidade de carga para até 2.000 kg distribuidos entre duas paletes (1.000 kg cada uma).
0 chassis de 720 mm de larqura e a direcdo assistida garantem uma grande manobrabilidade.
A velocidade otimizada permite um rapido transporte de cargas.

0 chassis de aco protege o operador no caso de pequenas colisdes.

Os sistemas de travdes independentes com interruptor de homem-morto mantém a sequranca
do condutor e das cargas.



DADOS TECNKOS (de acordo com VDI 2198)

11 Fabricante
w 12.a Série 1163-01
g 13. Sistema de tracao Bateria
% 1.4 Conducao Condutor incorporado
‘g 15 Capacidade de carga/carga nominal (s elevacdo principal; elevacao principal/elevacdo inicial; s6 elevaco inicial) Q (kg) 1.200; 1.000/1.000; 2.000
= 1.6 Distancia ao centro de gravidade da carga ¢ (mm) 600
1.8 Distancia do eixo a face dianteira do garfo X (mm) 9529
19 Distancia entre eixos y (mm) 1.680
21 Peso proprio (kg) 13362
2.2 Peso por eixo com carga, frente/trds (kg) 1373 /19637
23 Peso por eixo sem carga, frente/trds (kg) 1.033 /303"
31 Rodas (borracha, SE, pneumaticos, poliuretano) G+P/P
3.2 Dimensdes das rodas, frente @230 x 90 / 230 x 100
33 Dimensoes das rodas, tras @ 85 x 85 (bogies 85 x 60)
34 Dimensdes rodas auxiliares @2 %125 %60
3.5 Quantidade de rodas (x = motrizes), frente/trds x+2/2(x+2/4)
3.6 Largura de via, frente b10 (mm) 502
37 Largura de via, atrds b11 (mm) 380
4.2 Altura do mastro recolhido h1 (mm) Ver tabela
43 Elevacao livre h2 (mm) Ver tabela
4.4 Altura de elevacao h3 (mm) Ver tabela
4.5 Altura do mastro estendido h4 (mm) Ver tabela
4.6 Elevacdo inicial h5 (mm) 125
49 Altura do timao em posicao de tracao, min./max. h14 (mm) 1.000 / 1100
4.10 Altura dos bracos de suporte h8 (mm) 80
415 Altura dos garfos recolhidos h13 (mm) 867
P 419 Comprimento total 11 (mm) 2.5459
'g 4.20 Comprimento até a face dos garfos 12 (mm) 1.3954
qE) 4.21 Largura total b1 (mm) 720
= 4.22 Dimensoes de garfos s/e/l (mm) 50 / 80/ 1.150
4.23 Dimensoes dos bracos de suporte s/e/l (mm) 75 /150 /1115
4.24 Largura do painel porta-garfos b3 (mm) 710
4.25 Abertura de garfos b5 (mm) 540 / 560
4.26 Largura entre bracos de suporte b4 (mm) 210 / 230
4.32 Distancia ao solo, centro m2 (mm) 209
4.33 Dimensoes da carga b12 x 16 (mm) 800 x 1.200
4.34 Largura do corredor com palete 800 x 1.200 mm, longitudinal Ast (mm) 3.00599
4.35 Raio de viragem com os garfos elevados/descidos Wa (mm) 2.293 / 2.363 4)
51 Velocidade de tracao, com/sem carga (km/h) 10 /109
Velocidade de elevacao, com/sem carga (m/s) 0,050 / 0,061
i=] > Velocidade de elevacao principal, com/sem carga (m/s) 0,14 /0,22
E’ 53 Velocidade de descida, com/sem carga (m/s) 0,102 / 0,082
= Velocidade de descida principal, com/sem carga (m/s) 0,488 / 0,197
& 5.8 Inclinacdo maxima ultrapassavel, com/sem carga (%) 20/15/12
5.9 Tempo de aceleracdo, com/sem carga (s) 51/6,4
5.10 Travao de servico Eletromagnético
6.1 Motor de tracdo, poténcia horaria S2 (60 minutos) (kw) 2,3
6.2 Motor de elevacao, poténcia S3 (10%) (kw) 2,2
6.3 Bateria de acordo com DIN 43 535 3PS SL
24 / 375
- 6.4 Tensao da bateria, capacidade nominal (5 horas) (V/ Ah) 3 PzS SL litio-ion 205 Ah: 23 / 205
'§~ 3 PzS SL litio-ion 410 Ah: 23 / 410
-g Peso da bateria ( + 10 %) (kg) 290
Y s Peso da bateria e da caixa ( + 10 %) (kg) 3 PzS SL litio-ion 205 Ah: 23 / 190
Peso da bateria e da caixa ( + 10 %) (kg) 3 PzS SL litio-ion 410 Ah: 23 / 229
6.6 Consumo de energia de acordo com ciclo VDI (kwh / h) 0,483
6.7 Rendimento de transbordo (t/h 59
6.8 Consumo de energia de acordo com rendimento de transbordo (kwh / h) 15
8.1 Tipo de controlo LAC
10.7 Nivel de ruido junto do operador dB (A) 62
1) Peso conforme fila 2.1. 4)  Com 75 mm mais para 4 PzS. 6) Outras velocidades disponiveis.
2) Com bateria conforme fila 6.5. 5) Garfos elevados; Ast = Wa + R + 3, distancia de seguranca

3) Garfos recolhidos. 3 =200 mm.
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TABELAS DE MASTROS

MASTRO STANDARD (em mm)

h3: 1574 h3:1724 h3: 2024 h3:2424

h1:1240 h1: 1315 h1:1315 h1:1390  h1:1465 h1:1540  h1:1665 h1": 1740
h2:150  h3: 1574 h2:150 h3:1724  h2:150 h3:2024  h2:150  h3: 2424
h4: 2094 h4: 2244 h4: 2544 h4: 2944

Altura de elevacao

Dimensdes de altura

Modelo

(©] ©) ©) (@)

MASTRO DUPLEX (em mm)

h1:1240  h2: 720 h1:1315  h2: 795 h1: 1465  h2: 945 h1:1665 h2: 1145
h3:1574 h4:2094  h3:1724 h4:2244  h3:2024 h4:2544  h3:2424 h4:2944

Altura de elevacao

Dimensdes de altura

Modelo

(©] ©) ©) ©]

MASTRO TRIPLEX (em mm)

h3: 2136

h1: 1165  h2: 645
h3:2136 h4: 2051

Altura de elevacao

Dimensdes de altura

Modelo

O

O Equipamento opcional —Nao disponivel

h1: Altura do mastro recolhido h2: Elevacao livre
h1’: Altura do mastro h3: Altura de elevacao

h4: Altura do mastro estendido



EQUIPAMENTO DE SERIE E OPCIONAL

Modelo / Equipamento

g" Chave de ignicao [ ]
S Codigo PIN O
5": Sensor de paragem da elevacao O
Linde connect (@]
ac: controlo de acesso mediante PIN (@]
= ac: controlo de acesso mediante RFID dual O
‘gﬂ Transmissao de dados online O
= Transmissao de dados por wifi (@]
f dt: detecao de impactos (@]
S an: andlise de uso O
Lapis USB Bluetooth O
dt: codigos de erro (@]
- '§n - Velocidade lenta se a elevacao inicial estd em posicao recolhida O
225
% GEJ IS Gestao da velocidade (Speed Management) O
=
= é = Grade protetora da carga de 800 mm (@]
g
=
g Protecao para camara frigorifica até -35°C (entrada/saida) O
&
Posto de conducao com suspensao total (@]
Guiador ajustavel em altura (@)
= Barra de suporte dianteira O
én Suporte para terminal de dados na parte dianteira O
§ Cabo de alimentacao de 24 V na parte dianteira (@)
% Suporte para scanner na parte dianteira (@)
% Luzes de trabalho (@]
g Porta-documentos na parte dianteira (@]
Ecra basico arredondado [ )
Ecra multifuncoes a cores (@]
% Grande variedade de mastros standard, duplex e triplex O
g Protecoes de mastro em policarbonato e malha (@]
=
,,2 - Largura do porta-garfos de 560 mm com comprimento de garfos de 1.150 mm [ J
[T
5§
g- Largura do porta-garfos de 540 mm com comprimento de garfos de 1.150 mm O
Roda motriz em poliuretano [ ]
- Roda motriz em borracha macica, borracha macica perfilada, anti-marcas e antideslizante (@)
'§ Roda de carga simples em poliuretano [ ]
‘q_) Roda de carga simples em poliuretano lubrificdvel (@)
§ Roda de carga tandem em poliuretano e poliuretano lubrificdvel (@]
&= Rodas estabilizadoras com cilindro de mola [ )
Rodas estabilizadoras hidrdulicas O
" Compartimento de bateria, substituicao vertical, 3 PzS (345/375 Ah) e 4 PzS (460/500 Ah) (@)
% '§ Compartimento de bateria, substituicdo lateral, 3 PzSy 3 PzS+porta (345/375 Ah), incluindo alavanca para um ergonémico bloqueio/desbloqueio (@]
E E Compartimento de bateria, substituicao lateral, 4 PzS y 4 PzS+porta (460/500 Ah), incluindo alavanca para um ergonémico bloqueio/desbloqueio (@]
9 g Compartimento de bateria de ides de litio de 4,5 kWh (205 Ah) e 9,0 kWh (410 Ah), incluindo tomada lateral para facil recarga intermédia (@]
5 '§~ Sistema automatico de recarga de dgua (@]
= Carregadores para bateria de ides de litio de 24 V (@)

® Equipamento de série O Equipamento opcional —Nao disponivel



CARATERISTICAS

Chassis de aco para proteger o operador

Guiador ergonémico de altura ajustavel

Transporte eficiente de duas paletes

Facil acesso a todos os dados através do ecra
multifuncoes

Seguranca

— 0 chassis de aco resquarda totalmente o operador em caso de colisdes.
— 0s sistemas de travoes independentes protegem o operador e a carga.
— A plataforma de conducao atua como interruptor de homem-morto.

— 0 ajuste automatico da velocidade em curvas evita o capotamento.

Ergonomia

— Guiador ergonémico para uma manipulacao confortdvel e precisa.

— 0 guiador ajustavel em altura, disponivel como equipamento opcional, adapta-se
as necessidades do operador.

— A plataforma de conducao com suspensao total, disponivel opcionalmente, protege
contra impactos e vibracoes.

— 0s generosos compartimentos de armazenamento proporcionam suficiente espaco
para guardar os utensilios de trabalho necessarios.

Manipulacao

— Transporte de duas paletes com uma capacidade de carga combinada de 2.000 kg
(1.000 kg por palete).

— 0 design compacto e a direcao elétrica assistida garantem uma grande
manobrabilidade em espacos reduzidos.

— Potente motor de baixa manutencdo para uma maior aceleracao e maxima
velocidade de tracao.

— Diferentes tipos de mastros que se adaptam as tarefas a realizar (maxima altura
de mastro: 2.424 mm).

Manutencao

— A conexao CAN-bus permite uma rapida andlise dos dados do veiculo através
de um computador portatil.

— 0 livre acesso aos componentes principais do vefculo facilita a manutencao.

— 0 motor trifdsico isento de manutencao reduz ao minimo os periodos de
inoperacionalidade.

— 0 ecrd digital proporciona uma visao geral de todos os dados importantes.

Representado por:

Sujeito a modificacdes no interesse do progresso da engenharia. As ilustracoes e os detalhes técnicos nao sao

vinculativos para a construcdo real. Todas as dimenses estao sujeitas as

autorizacoes habituais.
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