Equipamento de série / Equipamento opcional

Equipamento de série

Posto de conducao totalmente suspenso

Reduzida largura do chassis b1 = 770 mm

Acesso por chave de contacto ou c6digo PIN

Display multifuncoes a cores com conta-horas e indicadores de
manutencdo, nivel de carga da bateria e cédigos de erro internos
Direcdo assistida

Modo ECO com até 12% de poupanca energética

Indicacao em display da posicao da roda motriz (S)

Volante disposto no lado esquerdo ou direito (S)

Reducdo automatica da velocidade em curvas

Equipamento opcional

Rodas motrizes: borracha macica, borracha macica sintética
ndo marcante, antideslizante

Rodas de carga: duplas em poliuretano, duplas em poliuretano
lubrificaveis

Substituicao lateral de baterias 3PzS e 4PzS, disponivel com
sistema ergonomico de bloqueio/desbloqueio da bateria atra-
vés de alavanca

Grade de protecao de carga: h = 800 mm

Sistema de compensacao de desnivel

Reducdo da velocidade de translacao com os garfos elevados

Tecnologia Li-ION

(Carga rapida completa

Cargas de oportunidade

Carga rapida intermédia

Isento de manutencao

Longa vida util

Excelente desempenho em camaras frigorificas
Conetor lateral disponivel

0 travao eletromagnético de emergéncia atua proporcional-
mente 3o peso da carga

Tecnologia CAN-bus

Roda motriz em poliuretano

Rodas de carga simples em poliuretano

Compartimentos para baterias 3PzS e 4PzS

Larqura exterior dos garfos: 580 mm

Comprimento de garfos: 1150 mm

Protecdo para camara frigorifica até -10°C

Linde Connected Solutions:

ac:controlo de acesso (por c6digo PIN ou RFID Dual), an:and-
lise de utilizacao e dt:detecao de impactos

Protecdo do mastro: policarbonato, grelha metalica
Pirilampo

Porta-documentos DIN A4

Suporte para terminal de dados, com cabo de alimentacdo
de 24 Vincluido

Mesa de troca de baterias mével ou fixa

Sistema de enchimento automatico de dgua da bateria
Protecdo para camara frigorifica até -35°C

Outras opcoes disponiveis sob pedido

Baterias Li-ION

Adequadas para compartimentos de 3PzS SL: 4,5 kWh -
9kWh (205 Ah - 410 Ah).

Inclui cofre de bateria com contrapeso adicional
Carregador para baterias Li-ION

Carregador v255 de 24 V otimizado: tempos de carga com-
pleta de 1 h 30 min (4,5 kWh) e 2 h 40 min (9,0 kWh)
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TECHNOLOGY

Seguranca

Uma elevada produtividade combinada com a sequranca. O corpo
do operador permanece em todo o momento dentro do contorno
do chassis. Um pedal de homem morto garante uma resposta de
travagem instantanea, aso seja necessdrio. O equipamento para
de forma rapida, mas suave, gracas a um travao eletromagnético
que atua proporcionalmente a carga que se encontra sobre 0s
garfos. Devido ao seu chassis compacto, 0s garfos sao facilmente
visiveis garantindo uma manipulacao sequra das cargas.

Performance

Um dos pontos fortes deste equipamento é a sua produtividade.
Com uma capacidade de carga de até 2000 kg e um potente motor
de corrente alterna de 3 kW, isento de manutencao, que garante
uma velocidade maxima de translacao de 10 km/h, o stacker de
duplo nivel de condutor incorporado da Linde foi desenhado para
carregar/descarregar e transportar simultaneamente duas paletes
empilhadas em duplo nivel. Nao obstante, também pode utilizar-se
como stacker normal para 0 armazenamento e a recolha de cargas
em corredores estreitos e para o transporte rapido de paletes.

Conforto

0 posto de conducao totalmente suspenso estd completamente
desacoplado do chassis, ajudando o operador a concentrar-se ple-
namente nas tarefas que estd a realizar e mantendo elevados niveis
de produtividade durante todo o seu turno de trabalho, enquanto o
encosto almofadado Ihe garante uma maior estabilidade.
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Stacker para dupla palete

de condutor incorporado

Com capacidade para 1200 kg
D12S, D12 SF

Série 1164

inile

Linde Material Handling

Fiabilidade

A robusta construcao e a utilizacdo de componentes testados confe-
rem a este equipamento uma grande fiabilidade. O perfilado dese-
nho dos garfos tipo patim facilita a entrada em paletes tanto abertos
como fechados. Estas carateristicas garantem uma prolongada vida
Util em combinacdo com uma movimentacao de cargas sequra, efi-
ciente e altamente produtiva.

Manutencao

Eficiéncia tanto no trabalho como na manutencdo, gracas a rotinas
de manutencao eficientes em termos de custos. O facil acesso a
todos os componentes e a tecnologia isenta de manutencao tam-
bém contribuem para prolongar os periodos de operacionalidade e a
aumentar a disponibilidade do equipamento. A arquitetura CAN-bus
proporciona um sistema de diagndstico computadorizado para uma
rapida analise que otimiza os intervalos de manutencao e, por con-
sequinte, os periodos de operacionalidade.

Carateristicas

Posto de conducdo com suspensao total

- De série em todas as versoes de equipamento
(S e SF).

- Plataforma de conducao e unidade motriz
desacopladas do chassis (S e SF)

- Confortdvel encosto almofadado com forma i I
curva (S) .

- Reducado considerdvel das vibracoes transmiti-  '°
das ao corpo L1

- Posicao ergonémica de conducao de 90° (S)
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Chassis estreito
- Larqura do chassis = 770 mm.
- Equipamento compacto 12 = 800 mm.

TipControl®
- Comandos de translacao, elevacao e
buzina agrupados numa Unica unidade

- Grande manobrabilidade no interior de ergonomica
cami6es ou outros espacos confinados - Permite controlar todos 0s comandos
- Posto de conducao elevado garantindo com uma Unica mao
uma boa visibilidade - Desenho modular: possibilidade de
- Excelente estabilidade gracas a confi- montagem no lado direito ou esquerdo
quracdo de 4 pontos de apoio - Apoia-bracos ajustavel em altura

- Disponivel na versao lateral ()

Posto de conducao Abrangentes solucdes de energia

- Display multifuncoes com estrutura de - Habitdculo para baterias DIN.
menu ergonémica e facil de usar - Baterias de 24 V com capacidades
- Acesso a0 equipamento através de desde 345 Ah (3PzS) até 500 Ah (4PzS)
codigo PIN ou chave de contacto - Sistema de substituicao lateral da bate-
- Compartimento de armazenamento ria, com alavanca ergonémica e mola
amplo e profundo, para guardar luvas, (opcional)
utensilios de escrita, etc. - Baterias Li-ION desde 4,5 kWh até 9,0
- Suporte para painel porta-documentos kWh (205-410 Ah/3Pz5).
DIN A4 e pirilampo disponiveis opcio- - (arga completa rdpida em 1 h 30 min
nalmente com um carregador otimizado

Linde Material Handling Ibérica, S.A.

Lisboa: Z. I. Passil, Lote 102 - A, 2890-182 ALCOCHETE - Tel.: +351 212 306 760

Porto: C. E. Vilar Pinheiro, Via José Régio, 161, 4485-860 VILAR DO PINHEIRO - Tel.: + 351 229 279 700
Barcelona: Avda. Prat de la Riba, 181 - 08780 PALLEJA - Tel. +34 936 633 232

www.linde-mh.pt / www.linde-mh.es
info@linde-mh.pt / info@linde-mh.es

Maltiplas posicoes de conducao
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Versao lateral (S): posicao de conducao
perpendicular a direcdo dos garfos
TipControl®, uma inovadora unidade
de controlo da translacao e elevacao
Volante no lado direito ou esquerdo
Posicao ergonémica de conducao com
um encosto confortavel

Versao frontal (SF): posicao de condu-
¢do na mesma direcao que o0s garfos
Guiador com dupla pega

Unidade de controlo e configuracao
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0 esforco de direcao ajusta-se automatica-

mente a velocidade e ao raio de viragem
A velocidade de translacao reduz-se
automaticamente em funcao do anqulo
de direcao das rodas

0 modo ECO alcanca uma poupanca
energética de até 12%, permitindo
completar o turno inclusivamente com
um baixo nivel de carga da bateria

Motor de corrente alterna AC
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Potente motor de tracdo de 3 kW

0 motor de corrente alterna ¢ estan-
que 3 humidade e ao pd e isento de
manutencao

Inclinacdo maxima ultrapassavel de
15% (com carga)

Sem retrocesso no arranque em rampas
0 motor de elevado bindrio ultrapassa
as rampas de carga com facilidade

Linde Material Handling
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0 seu concessionario Oficial Linde:

Sujeito a modificacdes no interesse do progresso da engenharia. As ilustracoes e os detalhes técnicos ndo sao vinculativos para a construcdo real.

Todas as dimensoes estdo sujeitas as autorizacoes habituais



Carateristicas técnicas de acordo com VDI 2198

=

(Distribuicao da carga, por exemplo, 800 kg nos garfos e 1000 kg nos bracos

de carga. Carga total max. 1800 kg).

Valores entre parénteses para elevacao inicial.

Valores entre parénteses com rodas de carga dupla.
Bracos de suporte 75 x 150 x 1115.
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1.1 Fabricante LINDE LINDE L“ ; L“
1.2 Modelo D12S D12SF . = : o
o 1123 Série 1164-00 1164-00
S 113 Tipo de acionamento Elétrico Elétrico X X
é 1.4 Tipo de conducdo Incorporado Incorporado - 7 L
S | 15  Capacidade de carga Q) 12/18" 12/18" . E
- 1.6 Distancia ao centro de gravidade de carga ¢ (mm) 600 600 N [
1.8 Distancia do eixo 3 face dianteira do garfo x (mm) 860 (745)77 860 (745)77" 2 & = .
1.9 Distancia entre eixos y (mm) 1780 (1665)2 1780 (1665)2"” - j&/ -
2.1 Peso proprio (kq) 134879 134879 3 lj\d, Tt
§ 2.2 Peso por eixo com carga, frente/tras (kg) 1224/ 19241)2()17)100 B R 19211)517)100 et . . 2 ® | 5
2.3 Peso por eixo sem carga, frente/trds (kg) 943 / 405”9 943 / 405”9
3.1 Rodas (borracha, SE, pneumaticos, poliuretano) V+P/P&? V+P /PO
. 132 pimensoes das rodas, frente 0 254 x 102 0 254 x 102 u .
§ 33 Dimensoes das rodas, tras @ 85 x 85 (2x @ 85 x 60) " @ 85 x 85 (2x @ 85 x 60) " &
% 3.4 Dimensoes das rodas auxiliares 2x 0140 x 50 2x 0140 x 50 .
%O 3.5 NUmero de rodas (x = motrizes), frente/trds Ix+2/2(0x+2/4)" X+2/20x+2/4)" ) i - o
B EY: Largura de via, frente b10 (mm) 484” 4847
3.7 Largura de via, tras b11 (mm) 380 380
4.2 Altura do mastro, recolhido h1 (mm) 13157 13157
43 Elevacao livre h2 (mm) 795° 7957 g = g £
4.4 Altura de elevacao h3 (mm) 17247 17247 "
4.5 Altura de mastro, estendido h4 (mm) 2244? 2244 §
4.6 Elevacao inicial h5 (mm) 125 125 . o = @ < . = 2
4.15  Altura dos garfos recolhidos h13 (mm) 86 86 = =
4.19 Comprimento total [1 (mm) 217097 21707 E % | | B
8 1420  Ccomprimento até a face do garfo 12 (mm) 1020 102077 y
é 421 Largura total b1/b2 (mm) 7707 7707
% 422 Dimensoes dos garfos DIN IS0 2331 s/e/l (mm) 55x 180 x 1150" 55 180 x 1150"
424 largura do porta-garfos b3 (mm) 7107 7107
4.25  larqura exterior dos garfos b5 (mm) 560 5607 Le =
4.26 Largura entre bracos de carga b4 (mm) 196 196 /E /R
4.32 Distancia ao solo, centro m2 (mm) 20" 20" 1 1
4.34.1  Larqura de corredor para palete 1000 x 1200 mm, transversal Ast (mm) 2766 (2802) 2" 2766 (2802)97" @ \\ =T 4 al = @ \\ S IO B
4.34.2  larqura de corredor para palete 800 x 1200 mm, longitudinal Ast (mm) 2675 (2756) 7" 2675 (2756) """ 15> / T 15> / w B
435  Raio de viragem Wa (mm) 19507 1950 ‘ : 1 ;
5.1 Velocidade de translacao, com/sem carga (km/h) 10 /10" 10 /10" ‘ ‘
o |52 Velocidade de elevacao, com/sem carga (m/s) 0.013/ 0‘023, (0.064 /0013 / 0'023, (0.064 / s o = =
= 0.089)”¢ 0.089)7¢ Ast et
% 53 Velocidade de descida, com/sem carga (m/s) 0.045 / 09607352)”“@‘073 / 0045/ 09607352)”6‘(0.073 /
5.8 Declive maximo superdvel, com/sem carga (%) 13.0 / 20.0 13.0 / 20.0
5.10  Sistema de travagem Eletro-magnético Eletro-magnético
6.1 Motor de tracdo, poténcia horaria 52 (60 minutos) (kw) 3 3 Altura de elevacao 1574 1724 1924 2024 2124 1574 1724 1924 2024 2124
g |62 Motor de elevacao $3 (a 15%) (kw) 2.2 2.2 Altura de elevacao + altura garfos h3+h13 1660 1810 2010 2110 2210 1660 1810 2010 2110 2210
£ | 63 Bateria de acordo com DIN 43531/35/36 A, B, €, nao 43535 / B 43535 /8 Altura do mastro recolhido h1 1315 1390 1490 1540 1590 1315 1390 1490 1540 1590
S |64 Tensdo da bateria, capacidade nominal (5 h) (V)/(Ah) 24 / 345/375 24 / 345/375
S{ 65 Peso da bateria ( + 5%) (kq) 287 287 Altura do mastro estendido h4 2094 2244 2444 2544 2644 2094 2244 2444 2544 2644
6.6 Consumo de energia de acordo com ciclo VDI (kwh/h) 1.01 1.01 Elevacdo livre h2 150 150 150 150 150 720 795 895 945 995
8.1 Tipo de transmissao LAC LAC
10.7  Nivel de ruido para o operador (LpAZ) (dB(A)) 67" 67"

(5 mm).

+ 0 mm = 3PzS lateral; + 150 mm = 4PzS vertical; + 225 mm = 5PzS vertical.
Valores com bateria, ver as linhas 6.4/6.5.

(+ 10%).

Carga: 2000 kg.

Opcoes para roda motriz: borracha nao marcante, poliuretano e antideslizantes.
Borracha macica + poliuretano / poliuretano.

(

Inclui margem de sequranca (minima) de 200 mm.
(£ 5%).
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