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Linde Material Handling

A

STACKERS ELETRICOS
MM10 | MM10i | ML10

CAPACIDADE 1000 KG | SERIE 1167-02

Seguranca

As pegas do cabecote do timao descentrado protegem as maos
eficazmente e mantém o operador sequro dentro dos contornos do
stacker, além de Ihe proporcionar uma excelente visibilidade através do
mastro. O longo braco do timao, instalado na zona inferior do chassis,
garante uma ampla e confortavel distancia de sequranca entre o operador
e amaquina. 0 MM10 e o ML10 estao equipados com um eficaz travao de
estacionamento que os imobiliza de forma sequra em declives.

Performance

0 MM10 é o stacker ideal para aplicacoes ligeiras, tais como
preparacao de encomendas e movimentacao de paletes. Este stacker
monomastro também estd disponivel em versao com elevacao inicial,
0 que proporciona uma versatilidade adicional, especialmente para a
superacao de degraus. O ML10 serve perfeitamente como banco de
trabalho em linhas de producao ou aplicacdes de manutencdo. Gracas
a ampla gama de alturas de elevacdo, 0 ML10 proporciona uma solucao
altamente rentdvel e produtiva para muitas aplicacdes que incluem o
empilhamento ocasional de cargas até 1000 kq.

Conforto

Usado como banco de trabalho, o ML10 evita o esforco excessivo
das costas ao eliminar a necessidade de se abaixar para recolher os
componentes ou as matérias primas do solo, uma vez que os garfos

podem elevar-se até uma altura de trabalho confortavel. As borboletas
duplas, localizadas no ergonémico cabecote do timao, garantem que

as operacoes de tracao e elevacao sejam executadas de forma precisa
com ambas as maos indistintamente. O carregador incorporado permite
cargas intermédias em qualquer lugar com tomada de corrente, para
assim prolongar ao maximo o periodo de operacionalidade.

Fiabilidade

A duradoura unidade motriz do MM10 e ML10 fornece constantemente
elevado rendimento e maxima fiabilidade. O robusto chassis dispde de
uma estrutura de garfos reforcada, permitindo uma movimentacao sequra
e eficiente de cargas de até 1000 kg. A sequranca fica garantida pelo
indicador de nivel de carga com desconexao automatica quando a bateria
necessita de ser recarregada, assim como pelo interruptor de emergéncia.

Manutencao

0 motor de tracdo de corrente continua prolonga o periodo de
operacionalidade entre intervencdes preventivas e reduz os custos de
manutencao, enquanto a unidade de controlo, fidvel e energeticamente
eficiente, permite um manuseamento suave e potente. O rapido e facil
acesso a todos 0s componentes internos garante que as tarefas de
manutencao se possam realizar num tempo minimo.



EQUIPAMENTO DE SERIE / OPCIONAL

EQUIPAMENTO DE SERIE EQUIPAMENTO OPCIONAL

Direcao mecanica Roda motriz antideslizante

Velocidade de tracdo de 6 km/h Diferentes alturas de elevacao

Motor de tracao de corrente continua, isento de manutencao Velocidade lenta («tartaruga»)

Monitor com contador de horas Bloqueio de seguranca do carregador (obrigatério para UK)
Chave de ignicao Conector: tipo UK

Travao eletromagnético

Travao automatico de estacionamento

Roda motriz em poliuretano

Rodas de carga tandem em poliuretano
Garfos: 1150 x 560 mm (MM10i, ML10) 1150 x 550 mm (MM10)
Bateria: 24 V / 85 Ah (MM10, MM10i) 24 V / 125 Ah (ML10)

Botdo anti-esmagamento no cabecote do timdo




DADOS TECNICOS

DE ACORDO COM VDI 2198

1.1 Fabricante LINDE LINDE LINDE
_é 1.3 Sistema de tracao (bateria, gasoleo, gasolina, GLP) Elétrico Elétrico Elétrico
:é 1.4 Conducao Acompanhante Acompanhante Acompanhante
% 1.5 Capacidade de carga Q] 1.0 1.0 1.0
5 1.6 Distancia ao centro de gravidade de carga ¢ [mm] 600 600 600
1.8 Distancia do eixo a face dianteira dos garfos x [mm] 805 805 795
1.9 Distancia entre eixos y [mm] 1126 1260 1240
° 2.1 Peso préprio [ka] 462 520 598
] 2.2 Peso por eixo com carga, frente/tras [kq] 530/950 580/ 1140 596 /1002
& 2.3 Peso por eixo sem carga, frente/trds [ka] 350/120 350/170 446 /152
31 Rodas (SE = supereldsticas, N = pneuméticos, PU = poliuretano) PU/PU PU/PU PU/PU
§ 3.2 Dimensdes das rodas, frente 210x70 210x70 210x70
e 3.3 Dimensoes das rodas, trds 80x60 80x60 80x60
3.5 Ndmero de rodas (x = motrizes), frente/tras 1x+1/4 1x+1/4 1x+1/4
4.2 Altura do mastro recolhido h, [mm] 1940 1940 2097
4.3 Elevacao livre h, [mm] 1505 1480 150
4.4 Altura de elevacao h, [mm] 1517 1513 2927
4.5 Altura do mastro estendido h,[mm] 1955 2090 3487
4.6 Elevacao inicial h,[mm] n/a 115 n/a
4.9 Altura do timdo em posicao de translacdo, min./max. h,, [mm] 800/1250 800/1250 800/1250
H] 4.15 Altura dos garfos recolhidos h,, [mm] 88 88 88
lg 4.19 Comprimento total I, [mm] 1615 1750 1740
qE" 4.20 Comprimento até 3 face do garfo I, [mm] 465 600 590
=) 4.21 Largura total b, /b, [mm] 800 796 800
4.22 Dimensoes dos garfos s.el[mm] 60x170x1150 60x190x1150 55x160x1150
4.24 Largura do porta-garfos b, [mm] 680 680 600
4.25 Abertura de garfos b, [mm] 550 560 560
4.32 Distancia ao solo, centro, com carga m, [mm] 28 26 30
4.34 Largura de corredor para palete 800 x 1200 mm, longitudinal A, [mm] 2100 2260 2219
4.35 Raio de viragem W, [mm] 1337 1500 1450
5.1 Velocidade de tracao, com/sem carga [km /h] 4/4.5 4/4.5 45/4.8
‘2 5.2 Velocidade de elevacdo, com/sem carga [m/s] 0.10/0.17 0.10/0.14 0.12/0.22
E 5.3 Velocidade de descida, com/sem carga [m/s] 0.2/0.13 0.2/0.13 0.2/0.13
‘E 5.8 Declive maximo superavel, com/sem carga % 5/15 5/15 5/15
& 5.9 Tempo de aceleracao, com/sem carga [s] n/a n/a n/a
5.10 Sistema de travagem Eletromagnético Eletromagnético Eletromagnético
6.1 Motor de tracdo, poténcia horaria (60 minutos, 52) [kw] 0.65 0.65 0.65
=) 6.2 Motor de elevacao (a 10%, S3) [kw] 22 2.2 2.2
xg“ 6.3 Bateria de acordo com DIN 43531/35/36 A, B, C, nao n/a n/a n/a
E 6.4 Tensao da bateria, capacidade nominal (5 h) [V/Ah] 2x12/85 2x12/85 2x12 /125
- 6.5 Peso da bateria kg 2x25 2x25 2x33
6.6 Consumo de energia de acordo com ciclo VDI [kw /h] n/a n/a n/a
§ 8.1 Tipo de controlo DC DC DC
é 8.4 Nivel de ruido para o operador (LpAZ) [dB (A)] 74 74 74




TABELAS DE MASTROS

Mastro MM10 (em mm) 1517 M 1867 M

Altura de elevacao hy 1517 1867

Altura de elevacao + altura garfos h+h,, 1605 1955

Altura do mastro recolhido h, 1940 2290

Altura do mastro com elevacao livre (150 mm) h,# 1940 2290

Altura do mastro estendido h, 1955 2305
Elevacao livre h, 1505 1855

Mastro MM10i (em mm) 1513 M 1863 M

Altura de elevacao h, 1513 1863

Altura de elevacéo + altura garfos h,+h, 1608 1958

Altura do mastro recolhido h, 1940 2290

Altura do mastro com elevacao livre (150 mm) h # 1940 2290

Altura do mastro estendido h, 20m 2361

Elevacao livre h, 1480 1830

Mastro ML10 (em mm) 2427 S 2627 S 2927 S 3227 S
Altura de elevacao h, 2427 2627 2927 3227
Altura de elevacao + altura garfos hy+h, 2515 2715 3015 3315
Altura do mastro recolhido h, 1772 1872 2022 2172
Altura do mastro com elevacao livre (150 mm) h, # 1847 1947 2097 2247
Altura do mastro estendido h, 2987 3187 3487 3787
Elevacao livre h 150 150 150 150

Outros mastros disponiveis sob pedido.
M = monomastro, S = standard

No MM10i, 3 altura do mastro recolhido é diferente se se utiliza a versao com elevacao inicial.
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CARATERISTICAS

Unidade motriz

- Motor de tracao de 0,65 kW de
corrente continua

- Parametros ajustaveis: Aceleracao
e velocidade de tracao até 4,5
km/h

- Velocidade lenta (opcional)

Sistema de travagem

- Travao eletromagnético de elevada
eficiéncia que atua ao mover o timao
para a sua posicao superior ou inferior

- Travagem automatica ao libertar o
acelerador ou inverter o sentido de
marcha

- Reducao da velocidade antes da
paragem total do stacker, que
permanece em todo 0 momento sob
controlo

- Interruptor de paragem de
emergéncia de eficacia comprovada

Energia Chassis
- Bateria AGM incorporada
- MM10, MM10i de 80 Ah e ML10 de 125 Ah

- Até 3 horas de autonomia

- Robusta cobertura metdlica que
protege a unidade motriz e 0s
componentes

- Chassis de baixo perfil para proteger
0s pés do operador

- Timao longo montado em posicao
baixa para criar uma distancia de
trabalho sequra e confortdvel entre
o0 operador e o stacker

- Estrutura de garfos sélida e
reforcada para uma movimentacdo
de cargas seqgura até 1000 kg

Comandos Posto de conducao Manutencao

- Comandos de tracdo e elevacdo dispostos - Indicador fidvel e preciso do > Facil acesso aos componentes
no ergonomico cabecote do timdo nivel de carga da bateria principais retirando simplesmente a

- Borboletas duplas para um uso - Contador de horas cobertura do compartimento do motor
indistinto com ambas as maos - Carregador incorporado > Disposicdo geral dos componentes

- Botdo anti-esmagamento no cabecote para poder realizar cargas técnicos bem idealizada com o objetivo
do timao, para imobilizacdo imediata intermédias em qualquer lugar de reduzir a cablagem ao minimo

com tomada de corrente
- Chave de contacto

Representado por:

Sujeito a modificacoes. As ilustracaes e especificacdes técnicas podem incluir equipamentos opcionais,
pelo que ndo sdo vinculativas face as versoes reais. Todas as dimensdes estdo sujeitas as tolerancias
habituais.

Linde Material Handling

Linde Material Handling Ibérica, S.A.
Zona Ind. do Passil, Lt 102-A Passil | 2890-182 Alcochete (Lisboa) | Portugal
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