Equipamento de Série/Opcional

Equipamento de Série

Generalidades:

Alavancas de controlo individuais para a movimentacao preci-
sa da carga

Volante pequeno, ajustavel em comprimento, altura e angulo
Direcdo 360° com indicador de anqulo de direcao

Pedal simples com selecao de direcdo manual

Mator de tracdo AC com 7,2 kW e motor de elevacao de 15
kW livre de manutencao

Roda motriz e rodas de carga em poliuretano

Indicador de capacidade residual da bateria

Baterias de 48 V com capacidades de 465 Ah a 930 Ah

A bateria avanca para a frente para substituicdo e manutencao
Chave de ignicao ou acesso através de codigo PIN

Degrau até ao chao, 400 mm, inclui pega para a escada
Consola de controlo integral com ajuste horizontal 60 mm
Apoia-bracos ajustavel em altura

Espelho retrovisor

Posicionador de garfos V= 560-1550 mm para selecionar:

a) manualmente, b) hidraulicamente

Novas Carateristicas de Série:

Assento de tecido com suspensao confortdvel, incluindo um
encosto elevado inclindvel e apoio lombar pneumatico

Altura da base para o0s pés ajustavel eletricamente de 550-620 mm

Equipamento Opcional

Posicionador de garfos manual ou hidraulico, de até 2.220 mm
de largura transversal total

Comprimentos de garfos alternativos

Nivelacdo automatica dos garfos

Pré-seletor da altura de elevacao, acima do nivel de elevacao livre
Sistema de assisténcia de altura

Paragem da elevacao com/sem interruptor by-pass

Bloqueio inferior e retratil de 600 mm com anulacao

Marcha lenta a partir de uma altura de elevacao pré-determinada
2 fardis de trabalho posteriores

Pirilampo no tejadilho protetor

(aumento de h6 3 2270 mm)

Pirilampo na cabina (aumento de h6 a 2325 mm)

Grade no tejadilho protetor

Aviso sonoro de descarga de bateria, é ativado quando estd a
25% (ajustavel)

Desconexao automatica do empilhador

Indicador de intervalo de manutencao

Sistema de controlo de tracao

Assento Conforto de PVC com encosto elevado inclindvel,
assim como apoio lombar pneumdtico e apoio de cabeca

Distancia ao solo 80 mm

Indicador de peso de carga +/- 100 kg

Indicador de altura acima da altura de elevacao livre
Ajuste automatico da velocidade maxima de translacao de
acordo com o peso de carga atual

Velocidade méxima de translacao 13 km/h

Design de armazenamento em frio, abaixo de +1° C
Mastro:

Mastro triplex inclindvel de grande visibilidade

Seguranca:

Travao de estacionamento automatico e elétrico

Travao de disco eletromagnético na roda motriz e travao
elétrico nas rodas de carga

Péra-brisas em policarbonato entre o operador e 0 mastro
Desaceleracdo automatica no final de curso de retracao e a
elevacao maxima

Reducdo da velocidade de translacao diretamente relaciona-
da com a altura de elevacao

Bloqueio da bateria com acionamento de marcha lenta
Linde Curve Assist

Assento aquecido

Tomada auxiliar 12 V DC

Porta-documentos

Suporte para terminal de dados (suporte RAM C/ RAM D)
Rédio / CD e MP3

Bancada de rolos para troca lateral de bateria

Barra de equipamento

Camara de conducao lateral e monitor

(ndo vem em combinacdo com o espelho retrovisor traseiro)
Esquemas de cores alternativos

Cabine com aquecimento elétrico

Janela com abertura na porta da cabina

Sistema de intercomunicador

Espelho interno panoramico

Ampla gama de carregadores de bateria para aplicacoes de
turnos simples e multiplos

Outras opcoes disponiveis sob pedido.

Seguranca

Modelo desenhado para um 6timo conforto e sequranca do
operador. A capacidade multidirecional permite manipular car-
gas longas ou largas de forma sequra e eficiente. Para colocar
em marcha o empilhador estao disponiveis 0 acesso por inter-
ruptor de chave, ou cddigo PIN. O ID pessoal estd disponivel
com parametros de rendimento pré-programados para cada
operador individual. O travdo de disco eletromagnético da roda
motriz e o travao regenerativo juntamente com uma travagem
elétrica proporcional perfeita nas rodas de carga dirigida ofe-
recem uma capacidade de travagem precisa e garantida.

Desempenho

As rapidas velocidades de tracao e elevacdo controlam-se com a
tecnologia AC digital, eficiéncia energética para maxima produ-
tividade. O empilhador pode ser conduzido em qualquer direcao
de forma suave e precisa. A roda motriz e a roda de carga dirigi-
da estao sincronizadas para garantir mudancas de direcao rapi-
das e sequras, assim como uma manobrabilidade excelente para
uma movimentacao da carga produtiva e rentavel.

Conforto

0 assento ergonomico inclindvel com encosto elevado e apoio
lombar pneumatico, assim como a base para 0s pés ajustavel
em altura proporcionam um trabalho excelente e sem fadi-
ga. 0 perfil estreito do encosto permite girar sem esforco as

Empilhador retratil elétrico
de quatro vias

Capacidade 2000 kg + 2500 kg
R20F-R25F

costas em conducdo ou manobras.

Fiabilidade

0 chassis robusto e compacto estd desenhado para uma maxi-
ma durabilidade e resisténcia. Um baixo centro de gravidade
garante uma estabilidade e uma altas capacidades residuais
para um rendimento fidvel, uma méxima produtividade durante
24h/7 dias e custos operacionais mais baixos.

Produtividade

Um sistema de diagndstico controlado por computador incorporado
garante um tempo de servico 6timo e reduz custos. Os parametros
operacionais podem ser configurados para se adaptarem com pre-
€is30 aos requisitos da aplicacao do cliente. A roda motriz e as rodas
de carga duplas dirigidas colocadas na lateral direita estao sincro-
nizadas para girar 90° com uma alavanca de controlo. Alavancas de
controlo com apoio para o pulso. Direcdo elétrica 360°.

Carateristicas

Extraordindrio ambiente de trabalho

- 0 confortdvel assento ergonémico dispoe
de um encosto alto e inclindvel, assim
como de apoio lombar pneumatico.

- 0 perfil estreito do encosto permite girar
o torso superior sem esforco enquanto se
conduz ou se realizam manobras.

- Além disso, o dinamico encosto inclindvel
oferece uma grande visibilidade para cima
da carga e dos garfos, sem forcar o pescoco.

- As consolas de direcao e controlo sao aju-

Série 8923

staveis.
Apoia-bracos acolchoado e ajustavel.

Altura do repousa-pés ajustavel eletrica-

mente 550-620 mm

Manobrabilidade

Manipulacao de cargas e mastro

- A capacidade de tracdo em quatro direcoes - Mastro triplex inclindvel de grande
proporciona uma versatilidade multidire- visibilidade com elevacao livre total
cional e uma manobrabilidade excelentes - Elevacdo, descida, retracao, inclinacao
para movimentar cargas longas ou largas e deslocamento lateral ajustdveis ele-
transversais, assim como paletes standard. tronicamente.

- Sistema de direcdo sincronizada para - Posicionador de garfos desenhado para

uma mudanca rapida e perfeita entre a
conducao normal e a lateral.
Direcdo 360° com selecao de direcao

melhorar a eficiéncia na movimentacao
da carga, de forma manual ou hidrauli-
€3; standard V = 560-1550 mm (opcional
V=560-2220 mm

Estabilidade

- Chassis desenhado para maxima inte-
gridade estrutural e resisténcia.

- Um baixo centro de gravidade pro-
porciona 6tima estabilidade e capaci-
dades residuais elevadas

- Posicionador de garfos resistente
incorporado, manual ou hidrdulico,
para manipular cargas longas ou lar-
gas com facilidade.

- Todas as rodas sao de poliuretano
para uma longa duracao.

- Tejadilho protetor robusto e de gran-
de visibilidade.

Baterias

=

Capacidades de baterias para qualquer
tipo de aplicacdo: 3 465 Ah - 930 Ah
Sistema de substituicao de bate-

ria extraivel facil e simples.
Opcionalmente, com saida lateral
Aviso sonoro opcional quando o nivel
da bateria for baixo.

Manutencao Controlador digital de empilhadores
- Facil acesso para manutencao - Configuracao de parametros conforme
- Motores de direcdo, elevacao e tracao as tarefas
de corrente alterna isentos de manu- - Excelente fiabilidade e sequranca
tencao - Otima eficiéncia energética
- 0 sistema de controlo digital permite - Sistema eletrénico que comprova auto-

ajustar de forma individual os parame-
tros de rendimento

Tecnologia CAN bus de Ultima geracao
Até 1000 horas de servico entre inter-
valos de manutencao

Linde Material Handling Ibérica S.A.

Zona Industrial do Passil, Lote 102 - A, 2890-182 Alcochete - Tel.: +351 212 306 760
C. Emp. Vilar do Pinheiro, Via José Régio, 161, 4485-860 Vilar do Pinheiro - Tel.: +351 229 279 700

www.linde-mh.pt | info@linde-mh.pt

maticamente quando estd ligado

Posto de conducao

=

Linde Material Handling

Visibilidade 6tima com um novo design
de tejadilho protetor

Cabine com aquecimento elétrico
Compartimento para documentos com
porta-copos

Tomada elétrica de 12 V para carregar
dispositivos

Suportes de armazenamento para
bebidas e canetas/I3pis

Camara de conducdo lateral e monitor

olintte

Sujeito a modificacdes no interesse do progresso da engenharia. As ilustracoes e os detalhes técnicos nao sao vinculativos para a construcao real.

Todas as dimensGes estao sujeitas as autorizacoes habituais
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Carateristicas Técnicas de acordo com VDI 2198

Wa

1) Outras baterias podem alterar as dimensoes aqui mencionadas.
2)1/1 superior 3 altura de elevacdo 6750 mm

3) Incluida uma distancia de seguranca (min.) de 200 mm.
4) para a frente; (para tras)

N \
] 7y

1.1 Fabricante LINDE LINDE ;Et

1.2 Designacdo do modelo R20F R25F i T
o | 128 Série 8923 8923 C 5 E
E 1.3 Sistema de tracao Bateria Bateria R , = B
}E 1.4 Tipo de conducdo Sentado Sentado G I I IS I M gg
S |15 Capacidade de carga Q1) 2.0 2.5 o . =
S — . | ! °

1.6 Distancia ao centro de gravidade de carga ¢ (mm) 600 600

1.8 Distancia do eixo central a face dos garfos X (mm) 4497 527" e 7

1.9 Distancia entre eixos y (mm) 1505 1665 E /"'\‘\\\ | '

2.1 Peso proprio (kg) 4360 4960 / 05% _
5 23 Peso sobre eixos sem carga, a frente /atrds (kg) 2550 / 1810 2880 / 2080 \ %F*xj;%# il
o |24 (arga do eixo, garfo estendido, com carga, 3 frente/atrés (kg) 800 / 5560 660 / 6800 S L =

2.5 (arga do eixo, garfo recolhido, com carga, a frente/atrds (kg) 2349 / 4011 2770 / 4690 (:/

3.1 Rodas: borracha, SE, pneumatica, poliuretano Poliuretano Poliuretano T

3.2 Dimensoes das rodas, a frente @ 355 x 155 @ 355 x 155 c | o ‘ii
é’ 33 Dimensoes das rodas, atras @320 x 100 / @ 260 x 85 @320 x 100 / 0 260 x 85 Lf_jﬁ
£ |35 Numero de rodas, a frente/atrds (x = motrizes) 1x /4 1x /4 Q f': /’Lj

3.6 Largura do eixo, frontal b10 (mm) 0 0 i ;‘,’i/

3.7 Largura do eixo, traseiro b11 (mm) 1444 1444 . 1} i““-

4.1 Inclinacdo do porta-garfos/mastro, a frente/atras a/b (%) 15/35]1.0/3.0]1.0/1.0° 15/35]10/30]10/1.02 ([ | T i?

4.2 Altura do mastro, recolhido h1 (mm) 2800 3367 i"n “‘ii&‘%@,@i

4.3 Elevacao livre h2 (mm) 2070 2637 i@} i Oi

44 Elevacao h3 (mm) 6250 7500 H e

45 Altura do mastro, estendido h4 (mm) 7000 8250 i iri// . i}{‘

4.7 Altura do tejadilho de protecao (cabina) h6 (mm) 2215 2215 ‘i E‘I___ ) H

4.8 Altura do assento/nivel da plataforma h7 (mm) 1087 1087 2| T T } = I{

4.10 Altura dos bracos de carga h8 (mm) 430 430 }‘

4.15 Altura dos garfos, descidos h13 (mm) 50 50 e b

4.19  Comprimento total 11 (mm) 24737 25557 e | £
§ 4.20 Comprimento até a face do garfo 12 (mm) 13237 1405" }
é 4.21 Largura total b1/b2 (mm) 1744 / 1498 1744 /1498 &
E 4.22 Dimensoes dos garfos s/e/l (mm) 45 %125 x 1150 45 x 125 x 1150

4.23 Porta-garfos de acordo com ISO 2328, classe/tipo A, B =

4.24 Largura do porta-garfos b3 (mm) 1500 1500

4.25 Largura de garfos, min./max. b5 (mm) 556-1555 / 556-2220 556-1555 / 556-2220

4.26 Largura entre 0s bracos de carga b4 (mm) 903 903 4 N

4.28  Curso de retracao 14 (mm) 704" 7820 e i

432 Distancia ao solo, centro do eixo de carga m2 (mm) 80 80 = . & 2

433 Largura de corredor com palete 1000 x 1200, transversal Ast (mm) 2787"7 2896 "7 y

434 Largura de corredor com palete 800 x 1200, longitudinal Ast (mm) 282317 291577 1 .

435 Raio de viragem Wa (mm) 1772 1932 u

4.37 Comprimento do chassis |7 (mm) 1942 2102

5.1 Velocidade de translacdo, com/sem carga (km/h) 13 /13; (8 / 11.3)" 13 /13;(8 / 11.3)" Tabela de mastros R 20 F
o 52 Velocidade de elevacao, com/sem carga (m/s) 0.33 /0.55 0.32 /053 Elevacao h3 4300 4900 5200 5800 6250 6750 7450 7950 8450
E 53 Velocidade de descida, com/sem carga (m/s) 0.54 / 0.47 0.53 /0.53 Elevacdo livre h2 1420 1620 1720 1920 2070 2237 2470 2637 2803
S| 54 Velocidade de retracao, com/sem carga (m/s) 02/02 0.2/02 Altura do mastro, recolhido h1 2150 2350 2450 2650 2800 2967 3200 3367 3533
% 538 Declive méximo superdvel, com/sem carga (%) 10.0 / 15.0 9.0 /14.0 Altura do mastro, estendido h4 5050 5640 5950 6550 7000 7500 8200 8700 9200
- 5.9 Tempo de aceleracdo, com/sem carga (s) 57/5.0 6.2 /5.2 Tabela de mastros R 25 F

510 Sistemas de travagem eletrico/mecanico elétrico/mecanico Elevacao h3 4450 4750 5350 5800 6300 7000 7500 8000 8450 8950 9300 9650
o [ 61 Motor de traco, poténcia hordria 60 minutos (kw) /.2 /.2 Elevacao livre h2 1620 1720 1920 2070 2237 2470 2637 2803 2953 3120 3237 3353
S ] 62  Motor de elevacao, a 3 15% (kw) 15 15 Altura do mastro, recolhido h1 2350 2450 2650 2800 2967 3200 3367 3533 3683 3850 3967 4083
?E 6.3 Bateria de acordo com DIN 43531/35/36 A,B,(,ndo 43531/¢C 43531 /¢ Altura do mastro, estendido h4 5200 5500 6100 6550 7050 7750 8250 8750 9200 9700 10050 10400
= | 64 Tensdo da bateria/capacidade nominal (5h) (V/Ah) 48 / 465 48 / 620 Disponiveis outras alturas de elevacao, sob pedido.

6.5 Peso da bateria (+ 5%) (kg) 712 892

8.1 Tipo de controlo de tracdo Eletrénico/sem escalon. Eletronico/sem escalon.
S |82 Pressao hidraulica para acessorios (bar) 150 150
g 8.3 Caudal de dleo para acessorios (I/min) 25 25

8.4 Nivel de ruido junto do operador (dB(A)) 59,7 59,7
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